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 ريزي درسي، طرح و برنامهدفتر پژوهش نظارت بر تدوين محتوا و تصويب استاندارد :
 313930030000041 :شايستگيآموزش كد ملي شناسايي 

 

 الکترونیک ریزی درسی  :اعضاء کارگروه برنامه

 نام و نام خانوادگی ردیف
آخرین مدرک 

 تحصیلی
 سابقه کار شغل و سمت رشته تخصصی

 قدرت  -برق کارشناسی  مهدی شوقی  1
متخصص اتوماسیون، هوش رییس هیأت مدیره و 

 مصنوعی و  رباتیک صنعتی
 سال  19

 مکانیک  کارشناسی  فرزاد داس دار  2
متخصص مکاترونیک و رباتیک  وشرکت مدیر عامل 

 صنعتی
 سال  20

3 
سعید اخوان 

 قربانی 

کارشناسی 

 ارشد 
MBA 

متخصص دیتا پروسس و هوش و رییس هیأت مدیره 

 مصنوعی رباتیک صنعتی
 سال  20

 مکانیک جامدات دکتری  روح الله شاکر نژاد  4
عی ومتخصص اتوماسیون و هوش مصنو مدیر فنی 

 رباتیک صنعتی
 سال  15

 سال 15 دبیر کارگروه برنامه ریزی درسی الکترونیک الکترونیک ارشناسیک راضیه عباس زاده 5

 

 

    

 

 

 

 

 

 

اي كشور بوده و هرگونه سوء استفاده مادي كلیه حقوق مادي و معنوي اين استاندارد متعلق به سازمان آموزش فني و حرفه

 و معنوي از آن موجب پیگرد قانوني است.

 ريزي درسيطرح و برنامه، دفتر  پژوهش :آدرس

 اي كشور سازمان آموزش فني و حرفه جنوبي،خیابان خوش نبش ، تهران، خیابان آزادي

                                            66583658دورنگار       

                    66583628         تلفن  

 irantvto.ir@rpcآدرس الکترونیکي : 

mailto:rpc@irantvto.ir
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 تعاريف : 

 استاندارد شغل : 

ستاندارد حرفهها و توانمنديمشخصات شايستگي اي نیز هاي مورد نیاز براي عملکرد موثر در محیط كار را گويند در بعضي از موارد ا

 گفته میشود.

 استاندارد آموزش : 

 هاي موجود در استاندارد شغل. ي يادگیري براي رسیدن به شايستگينقشه

 نام يک شغل :  

 شود. رود اطلاق ميهاي خاص كه از يک شخص در سطح مورد نظر انتظار مياي از وظايف و توانمنديبه مجموعه

 شرح شغل : 

شامل مهمبیانیه شغل،اي  شغل از قبیل جايگاه يا عنوان  صر يک  شغلي،  ترين عنا شاغل ديگر در يک حوزه  شغل با م كارها  ارتباط 

 ها، شرايط كاري و استاندارد عملکرد مورد نیاز شغل. مسئولیت

 طول دوره آموزش : 

 حداقل زمان و جلسات مورد نیاز براي رسیدن به يک استاندارد آموزشي. 

 ويژگي كارآموز ورودي : 

 رود. ارآموز در هنگام ورود به دوره آموزش انتظار ميهايي كه از يک كاييها و توانحداقل شايستگي

 كارورزي:

گیرد و كارورزي صرفا در مشاغلي است كه بعد از آموزش نظري يا همگام با آن آموزش عملي به صورت محدود يا با ماكت صورت مي

ش يک شايستگي كه فرد در محل ضرورت دارد كه در آن مشاغل خاص محیط واقعي براي مدتي تعريف شده تجربه شود.)مانند آموز

آموزد و ضرورت دارد مدتي در يک مکان واقعي آموزش عملي ببیند و شامل بسیاري آموزش به صورت تئوريک با استفاده از عکس مي

 گردد.(از مشاغل نمي

 ارزشیابي : 

ست آمده فرآيند جمع ستگي بد شاي ضاوت در مورد آنکه يک  شواهد و ق ست يا خیرآوري  شاملا كتبي عملي و ، عمليبخش  هس ، كه 

 اي خواهد بود. اخلاق حرفه

 اي مربیان : صلاحیت حرفه

 رود.اي كه از مربیان دوره آموزش استاندارد انتظار ميهاي آموزشي و حرفهحداقل توانمندي

 شايستگي : 

 ها و شرايط گوناگون به طور موثر و كارا برابر استاندارد. توانايي انجام كار در محیط

 دانش : 

ستگي يا توانايي كه مياي از معلومات نظري و توانمنديحداقل مجموعه شاي سیدن به يک  شامل علوم هاي ذهني لازم براي ر تواند 

 (، تکنولوژي و زبان فني باشد. ، زيست شناسي، شیمي، فیزيک)رياضي پايه

 مهارت : 

 شود. هاي عملي ارجاع مييستگي. معمولاً به مهارتحداقل هماهنگي بین ذهن و جسم براي رسیدن به يک توانمندي يا شا

 نگرش : 

 باشد.  اي ميهاي غیر فني و اخلاق حرفهاي از رفتارهاي عاطفي كه براي شايستگي در يک كار مورد نیاز است و شامل مهارتمجموعه

 ايمني : 

 شود.ط كار ميمواردي است كه عدم يا انجام ندادن صحیح آن موجب بروز حوادث و خطرات در محی

 توجهات زيست محیطي :

 ملاحظاتي است كه در هر شغل بايد رعايت و عمل شود كه كمترين آسیب به محیط زيست وارد گردد.
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 : شايستگياستاندارد آموزش نام 

  pick & placeصنعتي در فرآيند ربات  يبازوها يبرنامه نويس

 :ي شايستگاستاندارد آموزش شرح 

که است  کیحوزه الکترون یها یستگیاز شا یکی pick & place در فرایندصنعتی ربات  یبازوهابرنامه نویسی 

  conveyor tracking یسینو برنامه،  pick & placeدهنده سلول  لیتشک یسوار کردن اجزا یشامل کارها

 می باشد. دیزمان تول یساز نهیو به میتا کلیمحاسبه سا یسینو برنامه،  پرهایانواع گر یسینو برنامه، 

 : وروديهاي كارآموز ويژگي

 )گلیه گرايش ها( کیمکان اي وتریبرق، كامپ يكاردانحداقل میزان تحصیلات : 

 داشتن سلامت كامل جسمي و ذهني:  و ذهني حداقل توانايي جسمي

 313930030000021صنعتي با كد ربات  يبازوهابرنامه نويسي  : نیازهاي پیشمهارت

 :آموزش دوره  طول

 ساعت    48   طول دوره آموزش                    :    

 ساعت    16     ـ زمان آموزش نظري               :  

 ساعت     32  ـ زمان آموزش عملي                :    

 ساعت       -   كارورزي                       :     زمان ـ 

  ساعت       -   ـ زمان پروژه                            :    

 بندي ارزشیابي) به درصد ( بودجه

 %25كتبي :  - 

  %65عملي : -

 %10اي :اخلاق حرفه -

 اي مربیان :هاي حرفهصلاحیت

 مرتبط با حداقل سه سال سابقه کار عملیو کامپیوتر ( لیه گرایش هاکحداقل دارای مدرک مهندسی برق )
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 )اصطلاحي( :  تعريف دقیق استاندارد ٭

باشد كه  يم  pick and place يجوشکار نديبه منظور استفاده از فرآكاربري و برنامه نويسي ربات هاي صنعتي 

در حال اجراء و  ياقتصاد يبنگاهها دیو به طور خاص در خطوط تول ردیگ يرا در بر م عيدر انواع صنا يعیوس فیط

 گردد. يمحسوب م يالملل نیمهارت ب کيباشد و به عنوان  يم يبهره بردار

 

 

 

 )اصطلاحات مشابه جهاني( : اصطلاح انگلیسي استاندارد ٭

Industrial Robotics pick and place Programming  

 

 

 

 هاي مرتبط با اين استاندارد : ترين استانداردها و رشتهمهم ٭

 ربات هاي صنعتي  ينويسبرنامه -

 

 

 

 شناسي و سطح سختي كار :جايگاه استاندارد شغلي از جهت آسیب ٭

 ...............................طبق سند و مرجع ......           الف : جزو مشاغل عادي و كم آسیب  

 ...............................طبق سند و مرجع ......                     ب : جزو مشاغل نسبتاً سخت  

 .............................طبق سند و مرجع ........               ج : جزو مشاغل سخت و زيان آور  

           د :  نیاز به استعلام از وزارت كار    
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 شايستگياستاندارد آموزش 

 هاكار -

 

 عناوين رديف
 ساعت آموزش

 جمع عملي نظري

 pick & place  4 8 12اجزای تشکیل دهنده سلول  سوار کردن 1

 conveyor tracking   4 8 12برنامه نویسی  2

 12 8 4 انواع گریپرها برنامه نویسی  3

 12 8 4 برنامه نویسی محاسبه سایکل تایم و بهینه سازی زمان تولید  4

 48 32 16 جمع ساعات
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 استاندارد آموزش 

 ی تحلیل آموزش برگه -

اجزاي تشکیل دهنده سلول  سوار كردنعنوان : 

pick &place 

 

 زمان آموزش

 جمع عملی نظری 

4 8 12 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محیطي

 ، موادابزار  ،تجهیزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 کنترلر ربات صنعتی   دانش: 

TP 
 منیپولاتور ربات صنعتی 

PC 
 یو خروج یورود مولاتوریس

 کیپنومات پریگر

  سنکرون ریکانوا

انهیرا  

 پروژکتور دئویو

     اجزا طراحیو روش   ماشین یاجزا

    انواع مکانیزم حرکتی

    VFDانواع درایوهای 

  مهارت :

    نصب گریپر پنوماتیکی روی ربات و شلنگ کشی 

    نصب فیزیکی کانوایر و کابل کشی 

    نصب شفت انکودر روی موتور کانوایر و کابل کشی 

 نگرش :

 مدیریت زمان 

 دقت در انجام کار

 استفاده و نگهداری صحیح تجهیزات 

 ایمنی و بهداشت : 

 ستفاده از تجهیزات سالم و استانداردا

 (PPE) استفاده از تجهیزات ایمنی شخصی 

 رعایت اصول ایمنی در برابر برق گرفتگی و خرابی دستگاه ها  

 رعایت اصول ارگونومی هنگام کار با رایانه

 توجهات زیست محیطی :

 تفکیک زباله های الکترونیکی و الکتریکی 

هنگام اسررتفاده از وسررایل الکتریکی مانند کامپیوتر، ویدیو جویی در مصرررب برق  صرررفه

 ... پروژکتور و
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 استاندارد آموزش 

 ی تحلیل آموزش برگه -

   conveyor trackingبرنامه نويسي عنوان : 

 

 زمان آموزش

 جمع عملی نظری 

4 8 12 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محیطي

 ، موادابزار  ،تجهیزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 کنترلر ربات صنعتی   دانش: 

TP 
 منیپولاتور ربات صنعتی 

PC 
 یو خروج یورود مولاتوریس

 کیپنومات پریگر

  سنکرون ریکانوا

انهیرا  

پروژکتور دئویو  

    RAPIDزبان برنامه نویسی 

    سیستم های مختصات 

     اصول برنامه نویسی دیجیتال 

  مهارت :

     conveyor trackingکردن آپشن فعال 

    TCP0نقطه صفر ابزار کردن تعریف 

    ایجاد همزمانی با کانوایر و دنبال کردن کانوایر 

    متحرک برای کانوایر   WORK OBJECTایجاد 

 نگرش :

 مدیریت زمان 

 دقت در انجام کار

 استفاده و نگهداری صحیح تجهیزات 

 ایمنی و بهداشت : 

 ستفاده از تجهیزات سالم و استانداردا

 (PPE) استفاده از تجهیزات ایمنی شخصی 

 رعایت اصول ایمنی در برابر برق گرفتگی و خرابی دستگاه ها  

 رعایت اصول ارگونومی هنگام کار با رایانه

 توجهات زیست محیطی :

 تفکیک زباله های الکترونیکی و الکتریکی 

جویی در مصرررب برق هنگام اسررتفاده از وسررایل الکتریکی مانند کامپیوتر، ویدیو  صرررفه

 ... پروژکتور و
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 استاندارد آموزش 

 ی تحلیل آموزش برگه -

 برنامه نويسي انواع گريپرهاعنوان : 

 

 زمان آموزش

 جمع عملی نظری 

4 8 12 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محیطي

 ، موادابزار  ،تجهیزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 کنترلر ربات صنعتی   دانش: 

TP 
 منیپولاتور ربات صنعتی 

PC 
 یو خروج یورود مولاتوریس

 کیپنومات پریگر

 سنکرون ریکانوا

انهیرا  

 پروژکتور دئویو

    پمپ ونتوری

    SUCTION CUPانواع 

    واحدهای مراقبت  

  مهارت :

    فعال و غیر فعال کردن گریپر ها 

    vacuum convertorتنظیم کردن 

    سیم کشی شیر برقی متصل به گریپر 

    vacuum differentialتنظیم سنسور 

 نگرش :

 مدیریت زمان 

 دقت در انجام کار

 استفاده و نگهداری صحیح تجهیزات 

 ایمنی و بهداشت : 

 ستفاده از تجهیزات سالم و استانداردا

 (PPE) استفاده از تجهیزات ایمنی شخصی 

 رعایت اصول ایمنی در برابر برق گرفتگی و خرابی دستگاه ها  

 رعایت اصول ارگونومی هنگام کار با رایانه

 توجهات زیست محیطی :

 تفکیک زباله های الکترونیکی و الکتریکی 

جویی در مصرررب برق هنگام اسررتفاده از وسررایل الکتریکی مانند کامپیوتر، ویدیو  صرررفه

 ... پروژکتور و
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 استاندارد آموزش 

 ی تحلیل آموزش برگه -

 نهیو به ميتا کليمحاسبه سا يسيبرنامه نوعنوان : 

 دیزمان تول يساز

 

 زمان آموزش

 جمع عملی نظری 

4 8 12 

 ايمني  ،نگرش  مهارت ، ،دانش 

 مرتبط توجهات زيست محیطي

 ، موادابزار  ،تجهیزات 

 مصرفي و منابع آموزشي

 کنترلر ربات صنعتی   دانش: 

TP 
 منیپولاتور ربات صنعتی 

PC 
 یو خروج یورود مولاتوریس

 کیپنومات پریگر

 سنکرون ریکانوا

انهیرا  

 پروژکتور دئویو

    سیستمهای مختصات متحرک زبان

    روتین های برنامه نویسی 

    دستورات پایه محاسباتی  

  مهارت :

    ایجاد پارامتر های عددی روی فضای حافظه 

    ایجاد ساب روتین های محاسبه سایکل تایم 

جاد قادیر عددی  TPUروی  HMI ای برای نشررران دادن م

 محاسبه شده 
   

    ذخیره سازی زمان هر سایکل تولید روی فضای حافظه 

 نگرش :

 مدیریت زمان 

 دقت در انجام کار

 استفاده و نگهداری صحیح تجهیزات 

 ایمنی و بهداشت : 

 ستفاده از تجهیزات سالم و استانداردا

 (PPE) استفاده از تجهیزات ایمنی شخصی 

 رعایت اصول ایمنی در برابر برق گرفتگی و خرابی دستگاه ها  

 رعایت اصول ارگونومی هنگام کار با رایانه

 توجهات زیست محیطی :

 تفکیک زباله های الکترونیکی و الکتریکی 

کامپیوتر، ویدیو جویی در مصرررب برق هنگام اسررتفاده از وسررایل الکتریکی مانند  صرررفه

 ... پروژکتور و
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  برگه استاندارد تجهیزات - 

 توضیحات  تعداد  مشخصات فني و دقیق  نام  رديف

  عدد S4C+ M2000 3 کنترلر ربات صنعتی 1

  عدد IRB2400/16 3 منیپولاتور ربات صنعتی 2

  عدد I/O SIMULATOR CABINET 3 سیمولاتور ورودی و خروجی 3

  عدد 3 - پنوماتیکگریپر  4

  عدد 3 - کانوایر سنکرون 5

 ،جراحت رای لوازم مربوط به شکستگی،کامل و دا جعبه کمک های اولیه 6
 سوختگی

  ست 1

  عدد 1 پودر خشک -یلوگرمیک CO2 6کپسول آتش نشانی  7

  عدد 3 با تمام متعلقات رایانه 8

  عدد 3 استاندارد میز رایانه 9

  عدد 2 نفره 10 -آزمایشگاهی میز 10

  عدد 15 آزمایشگاهی صندلی 11

  عدد 1 ایمنی ربات های صنعتی پوستر آموزشی 12

  عدد 1 استاندارد وایت بردتخته  13

  عدد 1 با تمام متعلقات و رزولوشن بالا ویدیو پروژکتور 14

 توجه : 

 نفر در نظر گرفته شود.  15تجهیزات برای یک کارگاه به ظرفیت  -

 

 برگه استاندارد مواد  -  

 توضیحات  تعداد  مشخصات فني و دقیق  نام  رديف

  حلقه 1 1.5 سیم افشان 1

  حلقه 1 2.5 سیم افشان 2

  به تعداد لازم مداد و خودکار لوازم التحریر 3

  بسته A4 1 کاغذ 4

 توجه : 

 محاسبه شود. نفر 15و یک کارگاه به ظرفیت مواد به ازاء یک نفر  -

 

 

 

 

 

 



 11 

 

 

 برگه استاندارد ابزار  -                  

 توضیحات  تعداد  مشخصات فني و دقیق  نام  رديف

  عدد  5 دیجیتال مولتی متر  1

  عدد 5 دسته عایق انبر دست  2

 ، دوسوچهارسو  پیچ گوشتی  3
از هر کدام 

 سری5
 

  عدد 5 استاندارد فازمتر  4

  عدد 5 استاندارد سیم چین  5

 توجه : 

 نفر محاسبه شود. پنج   ابزار به ازاء هر -

 


